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PREFÁCIO 

Esta publicação estabelece o Plano de Unidades Didáticas (PUD) do Curso de 
Manutenção do Radar Primário ASR23SS (RAD024), com o objetivo de capacitar profissionais 
nos conhecimentos técnicos essenciais para a supervisão, o gerenciamento e a manutenção 
do Radar ASR23SS no âmbito do Sistema de Controle do Espaço Aéreo Brasileiro (SISCEAB). 

O PUD contempla todas as atividades que deverão ser realizadas pelos alunos, 
sob orientação do Departamento de Controle do Espaço Aéreo (DECEA), em conformidade 
com a Instrução do Comando da Aeronáutica (ICA) 37-269, visando o pleno atingimento dos 
objetivos propostos pelo curso. 

O curso RAD024 se destina a oficiais, suboficiais, sargentos, analistas, 
engenheiros ou técnicos civis vinculados ao Comando da Aeronáutica, e tem como propósito 
oferecer formação técnica especializada, alinhada às necessidades operacionais do Comando 
da Aeronáutica e do DECEA. 

A grade curricular abrange conteúdos teóricos e práticos relacionados à 
operação, manutenção preventiva e corretiva do radar ASR23SS, bem como à elaboração de 
procedimentos técnicos vinculados à radiodeterminação aérea, no âmbito do SISCEAB. 

O curso será ministrado presencialmente, em um local equipado com o radar 
ASR23SS e instalações adequadas para aulas teóricas e práticas. A turma será limitada a um 
máximo de 10 alunos para garantir a qualidade das aulas práticas. 

Este documento destina-se aos instrutores, alunos e aos setores 
administrativos do DECEA e de suas Unidades subordinadas, servindo como referência oficial 
para o planejamento, execução e acompanhamento das atividades instrucionais do curso. 
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1 DISPOSIÇÕES PRELIMINARES 

1.1 FINALIDADE 

O presente PUD tem por finalidade detalhar a estrutura pedagógica do Curso 
de Manutenção do Radar Primário ASR23SS (RAD024), contemplando a organização de suas 
unidades e subunidades de ensino. 

1.2 PÚBLICO-ALVO 

O público-alvo desta capacitação são militares e civis que atuem diretamente 
nas atividades de supervisão técnica, gerenciamento e manutenção do Radar Primário 
ASR23SS no âmbito do SISCEAB.  

1.3 TOTAL DE ALUNOS 

AL TOTAL 10 

1.4 CARGA HORÁRIA REAL 

CH REAL 167 HR 

1.5 DURAÇÃO EM DIAS ÚTEIS 

EAD 00 

PRESENCIAL 25 

TOTAL 25 

1.6 ÂMBITO 

Aplica-se às OM subordinadas ao DECEA e às demais Organizações que 
possam estar envolvidas nos processos de capacitação e de treinamento no âmbito do 
SISCEAB. 

1.7 DEFINIÇÕES 

1.7.1 ENTIDADES EXTERNAS 

São aquelas que recebem e processam as informações fornecidas pelo 
equipamento Radar. 

1.7.2 PISTA 
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É a representação das informações cinemáticas disponíveis, para uma dada 
aeronave rastreada. 

1.7.3 PLOT 

É uma mensagem proveniente de um sensor de vigilância que representa a 
detecção de um alvo e contém as informações que alimentarão o algoritmo de rastreamento 
e fusão para produzir os tracks (pistas). 

1.7.4 RADAR 

É o equipamento de rádiodeterminação que fornece informações de 
distância, azimute e/ou elevação de objetos. 

 
1.8 LISTA DE ABREVIATURAS 

AE - Aula Expositiva 

An - Análise 

Ap - Aplicação 

APt - Aula Prática 

Ce - Cerimônia 

CH - Carga Horária 

Cn - Conhecimento 

Cp - Compreensão 

Ctc - Crítica 

Exc - Exercício 

Fo - Fórum 

HR - Hora Real 

Ot - Orientação 

POt - Prática Orientada 

PP - Prova Prática 

PT - Prova Teórica 

Rm - Resposta Mecânica 
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T - Tempo de aula de 50 minutos 

TEC - Técnica de Ensino 

Vis – Visita 
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2 ATIVIDADES ADMINISTRATIVAS 

ATIVIDADES ADMINISTRATIVAS CH TEC 

Fórum de apresentação e Introdução ao Ambiente Virtual do Curso 
(EAD). 

00 T Fo 

Crítica do Curso (EAD). 00 T Ctc 

Fórum de Encerramento (EAD). 00 T Fo 

Atividade de Abertura do Curso e orientações gerais (Presencial). 02 T Ce / Ot 

Crítica Final de Curso (Presencial). 01 T Ctc 

Cerimônia de encerramento do Curso (Presencial). 01 T Ce 

Total 04 T  

3 COMPLEMENTO DA INSTRUÇÃO 

ATIVIDADE  CH TEC 

Visita a KT-RADAR e KT-VHF. 

Objetivos: 

a) identificar os equipamentos na KT-RADAR e KT-VHF (Cn); e 

b) localizar os principais elementos de comunicação de dados (Cn). 

02 T Vis 

Total 02 T 

4 FLEXIBILIDADE 

Flexibilidade 07 T 
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5 QUADRO GERAL DO CURSO 

CAMPO ÁREA DISCIPLINAS 
CH PARA 

INSTRUÇÃO 
CH PARA 

AVAL 

CARGA 
HORÁRIA 

TOTAL 

TÉ
C

N
IC

O
-E

SP
EC

IA
LI

ZA
D

O
 

EN
G

EN
H

A
R

IA
 

TEORIA DE 
FUNCIONAMENTO DO 

RADAR PRIMÁRIO 
ASR23SS 

30 T  02 T 32 T  

SISTEMA DE 
TRANSMISSÃO E 

RECEPÇÃO DO RADAR 
PRIMÁRIO ASR23SS 

18 T 02 T 20T 

SISTEMA DE 
TRATAMENTO E 

PROCESSAMENTO DE 
SINAL DO RADAR 

PRIMÁRIO ASR23SS 

28 T 02 T 30 T 

PRÁTICA DE 
MANUTENÇÃO 

PREVENTIVA 
ELETRÔNICA DO 

RADAR PRIMÁRIO 
ASR23SS 

47 T 06 T 53 T  

PRÁTICA DE 
MANUTENÇÃO 

CORRETIVA 
ELETRÔNICA DO 

RADAR PRIMÁRIO 
ASR23SS 

41 T 06 T 47 T 

TOTAL CAMPO TÉCNICO-
ESPECIALIZADO 

164 T 18 T 182 T  

ATIVIDADES ADMINISTRATIVAS 04 T  - 04 T 

COMPLEMENTO DA INSTRUÇÃO 02 T   - 02 T  

DISCUSSÃO DE PROVA - 05 T 05 T 

FLEXIBILIDADE DA PROGRAMAÇÃO 07 T - 07 T 

CARGA HORÁRIA TOTAL 177 T 23 T 200 T  
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6 DISCIPLINAS 

CAMPO: TÉCNICO-ESPECIALIZADO ÁREA DE ENSINO: ENGENHARIAS 

DISCIPLINA 1: TEORIA DE FUNCIONAMENTO DO RADAR PRIMÁRIO ASR23SS 

CH INSTRUÇÃO: 30 CH AVALIAÇÃO: 02 CH TOTAL: 32 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS: 

a) identificar as partes que compõem cada Sistema Radar Primário ASR23SS (Cp); 

b) explicar o processo de funcionamento dos sistemas componentes do Radar Primário 
ASR23SS (Cp); e 

c) distinguir os componentes do sistema de antena do Radar Primário ASR23SS (Cp). 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 1.1: PRINCÍPIOS DO RADAR PULSADO CH: 12 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) explicar os princípios de funcionamento do radar pulsado (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

1.1.1 
 

PRINCÍPIOS DO RADAR 
PULSADO: 

COMPOSIÇÃO 

a) identificar os componentes do radar básico 
(Cp); e 

b) identificar as etapas da detecção radar (Cp). 
03 AE 

1.1.2  
 

  ELEMENTOS BÁSICOS 
DE UM SISTEMA 

RADAR 

a) identificar as características da Antena do 
Radar (Cp); 

b) identificar as funções da Antena Radar (Cp); 

c) identificar as etapas do Sistema de Geração de 
Sinal e Transmissão (Cp); 

d) explicar as características do Sistema de 
Geração e Transmissão (Cp); 

e) explicar os estágios do Receptor do radar e suas 
respectivas funções (Cp); 

f) identificar as características do Receptor do 

09 AE 
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radar (Cp); 

g) identificar as funções do Processador Radar 
(Cp); e 

h) identificar as características do Processador 
Radar (Cp). 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 1.2: INTRODUÇÃO AO RADAR ASR23SS CH: 12 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) identificar a composição do radar ASR23SS (Cp); 

b) explicar as principais funções do radar ASR23SS (Cp); e 

c) explicar as características do radar ASR23SS (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

1.2.1 

CONSTITUIÇÃO DO 
RADAR ASR23SS 

a) identificar as principais funções do Radar (Cp); 

b) citar as principais características do Radar (Cn); 

c) citar a composição da antena do radar (Cn); 

d) explicar as características da antena radar (Cp); 

e) descrever os principais grupos funcionais do 
equipamento (Cp); 

f) explicar a função do Receptor (Cp); 

g) identificar as componentes do Receptor (Cp); 

h) explicar as funções do Excitador (Cp); 

i) identificar os componentes do Excitador (Cp); 

j) descrever as características do sinal transmitido 
(Cp); 

k) identificar a constituição do Transmissor (Cp); 

l) identificar os componentes de RF (Cp); 

m) explicar o fluxo do sinal de RF durante a 
transmissão e recepção (Cp); 

n) identificar a composição do processador de 
dados (Cp) 

o) explicar as funções do processador de dados 

12 AE 
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(Cp); 

p) citar as técnicas para manter alta taxa de 
detecção e baixa taxa de falso alarme (Cp); 

q) citar os principais processos realizados por cada 
módulo do processador (Cp); 

r) identificar os componentes de controle dos 
sítios e interface de dados (Cp); 

s) explicar as funções dos softwares utilizados na 
SCDI (Cp); 

t) distinguir as funções de monitoração e controle 
realizadas pelas SCDI (Cp); e 

u) citar a composição da interface de controle e 
monitoração das instalações (Cp). 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 1.3: SISTEMA DE ANTENA CH: 06 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) identificar a composição do Sistema de antena do radar ASR23SS (Cp); 

b) interpretar o funcionamento do sistema de antena do radar ASR23SS (Cp); e 

c) identificar os diferentes tipos de subsistemas que compõem a antena do radar 
ASR23SS (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

1.3.1 

SISTEMA DE ANTENA - 
CONSTITUIÇÃO E 

LOCALIZAÇÃO 

a) citar os grupos funcionais do Sistema de 
Antena e a composição dos mesmos (Cp); e 

b) localizar os subsistemas que constituem a 
Antena (Cp). 

02 AE 

1.3.2 

SISTEMA DE ANTENA - 
GRUPO PEDESTAL 

a) explicar a função do Grupo Pedestal (Cp); 

b) relacionar os componentes do Grupo Pedestal 
(Cp); 

c) explicar o funcionamento do Mecanismo de 
Acionamento (Cp); 

d) citar os componentes do Mecanismo de 

02 AE 
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Acionamento (Cp); 

e) explicar a função da barra de travamento (Cp); 

f) identificar os componentes da Estrutura de 
Suporte (Cp); 

g) identificar os componentes a função do 
Mecanismo de ajuste do Tilt (Cp); 

h) explicar as funções dos controles existentes no 
Local Control Panel (Cp); 

i) identificar os dispositivos existentes no 
bastidor (Cp); 

j) explicar as funções do Painel de Interface do 
Pedestal (Cp); 

k) explicar os procedimentos para travar a antena 
(Cp); 

l) descrever o Circuito de Travamento (Cp); 

m)  citar as características do Compressor-
Dehydrator (Cp); 

n) explicar o princípio de funcionamento do 
Compressor-Dehydrator (Cp); 

o) explicar o ciclo de operação das válvulas 
secadoras (Cp); e 

p) identificar os tipos de alarmes emitidos pelo 
compressor (Cp). 

1.3.3 

SISTEMA IRRADIANTE 

a) explicar a função do Refletor Parabólico (Cp); 

b) explicar a função da Junta Rotativa (Cp); 

c) descrever a Distribuição dos canais da Junta 
Rotativa (Cp); 

d) identificar os Geradores Azimutais (Cp); 

e) diferenciar os pulsos gerados pelos Encoders 
(Cp); 

f) relacionar as funções das cornetas e 
Polarizadores (Cp); 

g) diferenciar os modos de polarização do Radar 
(Cp); e 

h) identificar a função da Weather Beam Swicth 
(Cp). 

02 AE 
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RECOMENDAÇÕES METODOLÓGICAS 

As aulas serão expositivas, utilizando projetor multimídia. 

As disciplinas 1, 2 e 3 são referência para a parte teórica do curso. 

Avaliação: 

Para avaliar a aprendizagem do conteúdo da disciplina 1 será aplicada a 
PT01, na segunda semana de aula, conforme descrito no PTS e QGA. 

 

PERFIL DE RELACIONAMENTO 

Estas disciplinas devem ser ministradas antes das disciplinas de Prática de 
Manutenção Preventiva Eletrônica do Radar Primário ASR23SS e da Prática de Manutenção 
Corretiva Eletrônica do Radar Primário ASR23SS, disciplina 4 e disciplina 5, 
respectivamente, de modo a homogeneizar o conhecimento básico da turma, observando-
se o sequenciamento das subunidades estabelecido no Plano de Trabalho Semanal. 

 

PERFIL DO INSTRUTOR 

O perfil do corpo docente para a condução do curso é dimensionado para 
uma equipe de seis instrutores, com qualificações específicas para cada função. Para os 
cinco instrutores com Qualificação Pleno (PLE) — sendo um deles o coordenador —, o 
perfil técnico exige que sejam militares (oficiais, suboficiais ou sargentos), analistas, 
engenheiros ou técnicos civis atuantes no SISCEAB. Estes profissionais devem possuir 
capacitação no curso de Manutenção Radar Primário ASR23SS ou, alternativamente, o 
mínimo de quatro anos de experiência em atividades inerentes às atribuições de técnico 
PLE no Sistema EST RAD ASR23SS. Complementando a equipe, o perfil do sexto integrante 
corresponde ao de um instrutor treinando, cuja finalidade é a ambientação e a capacitação 
na rotina instrucional. 

O perfil de atuação da equipe prevê a participação simultânea de todos os 
seis instrutores ao longo de todo o período do curso. Essa dinâmica presencial é parte 
integrante da metodologia do treinamento, estruturada para assegurar a integração 
contínua entre a teoria e a prática por meio da aplicação imediata dos conceitos em sala de 
aula no próprio equipamento. Da mesma forma, a permanência integral atende à 
interdisciplinaridade das matérias, que demandam intervenções técnicas combinadas da 
equipe, e consolida um ambiente de conhecimento teórico e prático compartilhado, 
baseado na troca de experiências em tempo real e no suporte colaborativo para o 
desenvolvimento dos alunos. 

 
 
 
 



19/54 

 

REFERÊNCIAS 

RAYTHEON. Antenna Drive Subsystem Manual for SIVAM Project: Fixed Standalone 
Systems. Harlow: Raytheon, 29 set. 2000. 

RAYTHEON. ASR23SS MKII Operation and Maintenance Manual rev 2. Waterloo: Ontario, 
23 jan. 2018. 

RAYTHEON. ASR23SS MKII User Handbook rev 2. Waterloo: Ontario, 23 jan. 2018. 

RAYTHEON. MMH500823_Rev_1 Primary Surveillance Radar: Hardware Manual. Waterloo: 
Ontario, 01 fev. 2019. 

RAYTHEON. MMH500824_Rev_1 Primary Surveillance Radar: Software Manual. Waterloo: 
Ontario, 01 ago. 2019. 

RAYTHEON. MMH501025_Rev_1 Primary Surveillance Radar: System Manual Addendum. 
Waterloo: Ontario, 01 ago. 2019. 

RAYTHEON. System Manual for SIVAM Project: Fixed Standalone System. Harlow: Raytheon, 
29 set. 2000. 

RAYTHEON. TDH500785 Executive Project Plan rev 4. Waterloo: Ontario, 19 maio 2017. 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



20/54 

 

 

CAMPO: TÉCNICO-ESPECIALIZADO ÁREA DE ENSINO: ENGENHARIAS 

DISCIPLINA 2: SISTEMA DE TRANSMISSÃO E RECEPÇÃO DO RADAR PRIMÁRIO ASR23SS 

CH INSTRUÇÃO: 18 CH AVALIAÇÃO: 02 CH TOTAL: 20 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS: 

a) descrever o Sistema de Geração de Sinal e seus respectivos módulos (Cp); 

b) diferenciar as funcionalidades dos módulos que compõem o Sistema de Geração de 
Sinal (Cp); 

c) explicar o Circuito de Monitoração e Falha (BITE) de cada módulo (Cp). 

d) identificar os módulos que compõem o Sistema de Transmissão e suas respectivas 
funções (Cp); 

e) identificar as características do Módulo de Controle e Monitoração da Transmissão - 
TCMM (cp); 

f) distinguir os diferentes tipos de sinais de Emergency Inhibit (Cp); 

g) identificar as características dos módulos que compõem o RF Assembly, Stability 
Monitor e Downconverter e suas funções(Cp); e 

h) explicar a origem e o caminho de cada sinal de teste (Cp). 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 2.1: SISTEMA DE GERAÇÃO DE SINAL  CH: 05 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) descrever o Sistema de Geração de Sinal e seus respectivos módulos (Cp); 

b) diferenciar as funcionalidades dos módulos que compõem o Sistema de Geração de 
Sinal (Cp); e 

c) explicar o Circuito de Monitoração e Falha (BITE) de cada módulo (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

2.1.1 

SISTEMA DE GERAÇÃO 
DE SINAL 

a) citar a constituição do Sistema de Geração de 
Sinal (Cn); e 

b) citar as principais funções do Sistema de 
Geração de Sinal (Cn). 

01 AE 
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2.1.2 

OSCILADOR LOCAL 

a) citar a localização do Oscilador Local (Cn); 

b) explicar a função de cada cartão do Oscilador 
Local (Cp); e 

c) explicar a função do circuito de monitoração de 
falhas no Oscilador Local (Cp). 

02 AE 

2.1.3 

UPCONVERTER 

a) citar a divisão do Upconverter (Cn); 

b) descrever a função do Upconverter (Cp); 

c) descrever a função dos sinais vindos do ASDP 
para o Upconverter (Cp); 

d) descrever a função dos clocks vindos do 
Oscilador Local para o Upconverter (Cp) 

e) explicar o funcionamento do circuito de 
monitoração de falhas do Upconverter (Cp); e 

f) identificar a origem e a função do sinal de 
sincronismo A/D Strobe (Cp). 

02 AE 

  

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 2.2: TRANSMISSOR  CH: 07 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) identificar os módulos que compõem o Transmissor e suas respectivas funções (Cp); 

b) identificar o Driver e sua Fonte de Alimentação (Cp); 

c) relacionar as características das Fontes de Alimentação do Grupo Transmissor (Cn); 

d) identificar as características do Módulo de Controle e Monitoração da Transmissão 
(TCMM) (Cp); 

e) diferenciar os módulos que compõem o TCMM (Cp); e 

f) distinguir os diferentes tipos de sinais de Emergency Inhibit (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

2.2.1 

CONSTITUIÇÃO DO 
GRUPO TRANSMISSOR 

a) relacionar os módulos que compõem o Grupo 
Transmissor (Cn); 

b) identificar as características técnicas do Grupo 
Transmissor (Cp); 

c) explicar o fluxo do sinal durante a transmissão 

02 AE 
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(Cp); e 

d) identificar a função dos Combiners e Dividers 
(Cp). 

2.2.2 

DRIVER MODULE 

a) identificar os módulos que compõem o Driver e 
suas respectivas funções (Cp); 

b) explicar o funcionamento do Driver (Cp); e 

c) relacionar os sinais de entrada e saída do Driver 
e suas respectivas funções (Cp). 

01 AE 

2.2.3 

MÓDULO 
AMPLIFICADOR 

a) identificar os módulos que o Módulo 
Amplificador e suas respectivas funções (Cp); e 

b) explicar o funcionamento do Módulo 
Amplificador (Cp). 

01 AE 

2.2.4 

FONTES DE 
ALIMENTAÇÃO DO 

GRUPO TRANSMISSOR 

a) citar a localização das fontes de alimentação do 
Grupo Transmissor (Cn); 

b) identificar as Fontes de Alimentação do Grupo 
Transmissor (Cp); e 

c) identificar os mecanismos de controle das 
fontes (Cp). 

01 AE 

2.2.5 

MÓDULO DE 
CONTROLE E 

MONITORAÇÃO DA 
TRANSMISSÃO (TCMM) 

a) explicar a função do TCMM (Cp); 

b) citar os comandos executados pelo TCMM (Cn); 

c) interpretar o diagrama de interconexão dos 
cartões do TCMM (Cp);  

d) distinguir as funções dos sinais de entrada e 
saída do Cartão de Status do Grupo 
Transmissor (Cp); 

e) distinguir as funções dos sinais de entrada e 
saída do Cartão de Monitoração do Grupo 
Transmissor (Cp); 

f) distinguir as funções dos sinais de entrada e 
saída do Cartão de Controle do Grupo 
Transmissor (Cp); 

g) identificar os sinais do Circuito Emergency 
Inhibit (Cp); 

h) explicar a função do painel frontal do TCMM 
(Cp); e 

i) relacionar indicações e controles disponíveis no 

02 AE 
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Painel Frontal do TCMM (Cn). 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 2.3: MÓDULO DO RECEPTOR CH: 06 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) identificar as características dos módulos que compõem o RF Assembly, Stability 
Monitor e Downconverter (Cp); 

b) explicar as funções dos módulos RF Assembly, Stability Monitor e Downconverter (Cp); 
e 

c) explicar as origens e o caminho de cada sinal de teste (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

2.3.1 

RF ASSEMBLY E 
STABILITY MONITOR 

a) explicar as funções do Rf Assembly e Stability 
Monitor (Cp); 

b) identificar as características do RF Assembly e 
Stability Monitor (Cp); 

c) identificar os módulos que constituem o RF 
Assembly (Cn); 

d) interpretar o fluxo de sinal no RF Assembly 
(Cp); 

e) identificar as funções da Interface Regulator 
(Cp); 

f) citar os sinais da Interface Regulator (Cn); 

g) relacionar os módulos que constituem no 
Stability Monitor (Cn); e 

h) descrever o fluxo de sinal no Stability Monitor 
(Cn). 

03 AE 

2.3.2 

DOWNCONVERTER 

a) explicar as funções do Downconverter (Cp); 

b) localizar os módulos do Downconverter no 
Radar (Cp); 

c) descrever o fluxo de sinais no Downconverter 
(Cn); e 

d) interpretar o diagrama em blocos do 
Downconverter (Cp). 

 
 

03 

 
 

AE 
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UNIDADES DIDÁTICAS 

 

RECOMENDAÇÕES METODOLÓGICAS 

As aulas serão expositivas, utilizando projetor multimídia. 

As disciplinas 1, 2 e 3 são referência para a parte teórica do curso. 

Avaliação: 

Para avaliar a aprendizagem do conteúdo da disciplina 2 será aplicada a 
PT02, na segunda semana de aula, conforme descrito no QGA e PTS. 

 

PERFIL DE RELACIONAMENTO 

Estas disciplinas devem ser ministradas antes das disciplinas de Prática de 
Manutenção Preventiva Eletrônica do Radar Primário ASR23SS e da Prática de Manutenção 
Corretiva Eletrônica do Radar Primário ASR23SS, disciplina 4 e disciplina 5, 
respectivamente, de modo a homogeneizar o conhecimento básico da turma, observando-
se o sequenciamento das subunidades estabelecido no Plano de Trabalho Semanal. 

 

PERFIL DO INSTRUTOR 

O perfil do corpo docente para a condução do curso é dimensionado para 
uma equipe de seis instrutores, com qualificações específicas para cada função. Para os 
cinco instrutores com Qualificação Pleno (PLE) — sendo um deles o coordenador —, o 
perfil técnico exige que sejam militares (oficiais, suboficiais ou sargentos), analistas, 
engenheiros ou técnicos civis atuantes no SISCEAB. Estes profissionais devem possuir 
capacitação no curso de Manutenção Radar Primário ASR23SS ou, alternativamente, o 
mínimo de quatro anos de experiência em atividades inerentes às atribuições de técnico 
PLE no Sistema EST RAD ASR23SS. Complementando a equipe, o perfil do sexto integrante 
corresponde ao de um instrutor treinando, cuja finalidade é a ambientação e a capacitação 
na rotina instrucional. 

O perfil de atuação da equipe prevê a participação simultânea de todos os 
seis instrutores ao longo de todo o período do curso. Essa dinâmica presencial é parte 
integrante da metodologia do treinamento, estruturada para assegurar a integração 
contínua entre a teoria e a prática por meio da aplicação imediata dos conceitos em sala de 
aula no próprio equipamento. Da mesma forma, a permanência integral atende à 
interdisciplinaridade das matérias, que demandam intervenções técnicas combinadas da 
equipe, e consolida um ambiente de conhecimento teórico e prático compartilhado, 
baseado na troca de experiências em tempo real e no suporte colaborativo para o 
desenvolvimento dos alunos. 
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CAMPO: TÉCNICO-ESPECIALIZADO ÁREA DE ENSINO: ENGENHARIAS 

DISCIPLINA 3: SISTEMA DE TRATAMENTO E PROCESSAMENTO DO SINAL DO RADAR 
PRIMÁRIO ASR23SS 

CH INSTRUÇÃO: 28 CH AVALIAÇÃO: 02 CH TOTAL: 30 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS: 

a) identificar os módulos que compõem o ASDP e suas funções (Cp); 

b) explicar o fluxo de sinal e dados das vias Target e Weather (Cp); 

c) explicar a utilização do barramento VME card (Cp). 

d) realizar os testes de detecção de falhas (Ap); 

e) analisar os resultados dos testes de detecção de falhas (An); 

f) identificar os módulos responsáveis pela comunicação de dados e suas funções (Cp); 

g) identificar os parâmetros de configuração em software (Cp); 

h) relacionar os módulos que compõem o RIP/SFMAC e suas funções (Cp); 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 3.1: ADVANCED SIGNAL PROCESSOR (ASDP) CH: 13 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) identificar os módulos que compõem o ASDP (Cp); 

b) identificar as funções dos módulos que compõem o ASDP (Cp); 

c) explicar o fluxo de sinal e dados dos canais Target e Weather (Cp); e 

d) explicar a utilização do barramento VME Card (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

3.1.1 

FLUXO DE SINAIS E 
DADOS NO CANAL 

TARGET 

a) identificar as etapas de detecção no Canal 
Target (Cp); 

b) explicar a diferenciação de detecção de pulso 
longo e pulso curto (Cn); 

c) explicar como ocorre o processamento na RIC 
CCA (Cp); 

d) explicar como ocorre o processo de detecção. 
(Cp); 

03 AE 
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e) explicar o processo de extração de plot (Cp); 

f) explicar como ocorre o processamento de pista 
(Cp); 

g) citar a função do processamento de pista (Cn); 
e 

h) interpretar o fluxo de correlação plot a pista 
(Cp). 

3.1.2 

GERAÇÃO DE MAPA DE 
CLUTTER 

a) citar a função do mapa de clutter (Cn); 

b) explicar o processo CFAR (Cp); 

c) citar os passos básicos para a geração de limiar 
de detecção (Cn); e 

d) citar as fontes de referência da amplitude 
média de clutter (Cn). 

04 AE 

3.1.3 

FLUXO DE SINAIS DE 
DADOS NO CANAL 

WEATHER 

a) descrever os processos utilizados para a 
formação do mapa de Weather (cp); 

b) citar o objetivo da filtragem Doppler para o 
canal Weather (Cn); 

c) citar a função do sensor de alvos pontuais (Cn); 
e 

d) explicar a função do extrator de plot para o 
canal Weather (Cp). 

02 AE 

3.1.4 

BARRAMENTO VME 
CARD 

a) citar a utilização do barramento VME Card (Cn); 

b) identificar a estrutura básica do barramento 
VME Card (Cp); 

c) identificar a função do Barramento de dados 
(Cn); 

d) identificar a função do Barramento de Árbitro 
(Cn); 

e) identificar a função do Barramento de 
Interrupção (Cn); 

f) identificar a função do Barramento de 
Utilidades (Cn); e 

g) relacionar características com o Barramento 
VME Card (Cn). 

01 AE 

3.1.5 a) relacionar os cartões do módulo ASDP (Cn); 03 AE 
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CARTÕES DO ASDP b) identificar o cartão SBC (Cp); 

c) relacionar as interfaces de comunicações do 
cartão SBC (Cn); 

d) identificar os pontos de sinalização frontal do 
cartão SBC (Cp); 

e) identificar as funções do cartão DSP (Cp); 

f)  citar os testes de inicialização do cartão DSP 
(Cn); 

g)  identificar o cartão RIC CCA e citar suas 
funções (Cp); 

h) identificar os principais sinais relacionados com 
o cartão RIC CCA (Cp); 

i) identificar a função Synchronizer no cartão RIC 
CCA (cp); 

j)  identificar a função BEAM/STC no cartão RIC 
CCA (Cp); e 

k) identificar o cartão Power Supply e citar suas 
funções (Cp); 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 3.2: DETECÇÃO E ISOLAÇÃO DE FALHAS CH: 05 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) realizar os testes de detecção de falhas (Ap); 

b) analisar os resultados dos testes de detecção de falhas (An); e 

c) explicar as funções dos testes de detecção de falhas (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

3.2.1 

DETECÇÃO DE FALHAS 

a) identificar os módulos relacionados com a 
isolação de falhas (Cp); 

b) realizar o teste End-to-End no radar (Ap); 

c) avaliar os resultados do teste End-to-End (An); 

d) realizar o teste de Ruído (Ap); 

e) analisar os resultados do teste de Ruído de 
forma absoluta e relativa (An); 

05 
AE/ 
APt 
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f) explicar a função do teste de Estabilidade (Cp); 

g) interpretar no diagrama o caminho dos pulsos 
de teste para o canal selecionado e standby. 
(Cp); 

h) identificar a sequência de execução da Isolação 
de Falhas no radar (Cp); 

i) relacionar características da isolação de falhas 
no ASDP (Cn); 

j) relacionar características do Teste do 
Processador na carta RIC CCA (Cn); 

k) relacionar características do teste do Cartão 
RIC CCA (Cn); 

l)  relacionar características do teste do Cartão 
RIC CCA para BEAM/STC (Cn); e 

m)  relacionar características do teste do Cartão 
RIC CCA para Pulse Compressor (Cn); 

n) identificar os módulos que constituem o RF 
Assembly (Cn); 

o) interpretar o fluxo de sinal no RF Assembly 
(Cp); 

p) identificar as funções da I/O Interface Assembly 
(Cp); 

q) citar os sinais da I/O Interface Assembly (Cn); 

r) identificar as funções da I/O Transition CCA; 

s) citar os sinais da I/O Transition CCA (Cn); 

t) relacionar os módulos que constituem no 
Stability Monitor (Cn); e 

u) descrever o fluxo de sinal no Stability Monitor 
(Cn). 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 3.3: SITE CONTROL DATA INTERFACE (SCDI) CH: 07 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) identificar os meios de comunicação de dados do Radar (Cp); 

b) identificar os módulos responsáveis pela comunicação de dados e suas respectivas 
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funções (Cp); e 

c) identificar os parâmetros de configuração em software (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

3.3.1 

INTRODUÇÃO A SCDI 

a) conceituar rede de comunicação Ethernet da 
SCDI (Cn); 

b) identificar os componentes da SCDI (Cp); e 

c) explicar as principais funções da SCDI (Cp). 

01 AE 

3.3.2 

PROTOCOLOS DE 
COMUNICAÇÃO 

a) explicar os meios físicos de comunicação da 
SCDI (Cp); e 

b) citar cada um dos protocolos de comunicação 
da SCDI (Cn). 

01 AE 

3.3.3 

HARDWARE 

a) explicar a função do switch na SCDI (Cp); 

b) relacionar as características de um switch (Cp); 

c) explicar a função do MPS na SCDI (Cp); 

d) identificar a composição de um MPS (Cp); 

e) explicar o funcionamento de um MPS (Cp); 

f) conceituar SCDI Workstation (Cn); 

g) identificar a composição de uma Workstation 
(Cn); e 

h) explicar a função da Workstation na SCDI (Cp). 

01 AE 

3.3.4 

SOFTWARES 

a) relacionar as características básicas do Sistema 
Operacional Linux CentOS (Cn); 

b) citar os tipos de arquivos existente no Sistema 
Operacional Linux CentOS (Cn); 

c) explicar como é dividido o sistema de arquivos 
no Sistema Operacional Linux CentOS (Cp); 

d) citar as convenções para se criar arquivos no 
Sistema Operacionais Linux CentOs (Cn); 

e) citar os mecanismos de segurança no Sistema 
Operacional Linux CentO (Cn); 

f) citar o comando de arquivos de dispositivos 
(Cn); 

g) citar a função do Shells scripts (Cn); 

02 AE 
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h) citar a função do programa de controle e 
monitoração (Cn); 

i) relacionar características básicas do Programa 
de Controle e Monitoração (CMS) (Cp); 

j) relacionar as características básicas do 
Programa de Visualização RDD (Cn); 

k) identificar a função dos softwares Combiner e 
Formatter (Cp); e 

l) relacionar as características do Software ASR 
(CMS) (Cn). 

3.3.5 

ARQUIVOS DE 
ADAPTAÇÃO 

a) identificar os arquivos de adaptação Customer 
e Raytheon (Cp); 

b) identificar as características dos Mapas de 
Beam e STC (Cp); 

c) interpretar as características dos Mapas de 
Supressão de Plot (Cp); 

d) relacionar as etapas da inicialização da SCDI 
(Cn); e 

e) identificar a configuração da Rede Ethernet do 
Radar (Cp). 

01 AE 

3.3.6 

TEORIA DE 
FUNCIONAMENTO DA 

SCDI 

a) interpretar as etapas de inicialização da SCDI 
(Cp); 

b) identificar os endereços dos componentes da 
SCDI. (Cn); 

c) identificar os nomes lógicos da SCDI (Cn); 

d) identificar os cartões responsáveis pela 
inicialização da SCDI (Cp); e 

e) interpretar o diagrama esquemático da SCDI 
(Cp). 

01 AE 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 3.4: MONITORAMENTO E CONTROLE RADAR E INSTALAÇÕES LOCAL 
(RPIP / SFMAC) 

CH: 03 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) relacionar os módulos que compõem a RPIP / SFMAC (Cn); e 
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b) identificar as funções do RPIP/SFMAC (Cp). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

3.4.1 

MÓDULOS E FUNÇÕES 
DO RPIP 

a) citar a composição do RPIP (Cn); 

b) explicar a função do RPIP (Cp); e 

c) identificar os grupos funcionais que compõem 
o RPIP e suas respectivas funções (Cp). 

02 AE 

3.4.2 

MÓDULOS E FUNÇÕES 
DO SFMAC 

a) citar a composição do SFMAC (Cn); 

b) explicar a função do SFMAC (Cp); e 

c) identificar os grupos funcionais que compõem 

o SFMAC e suas respectivas funções (Cp). 

01 
 

AE 

 

RECOMENDAÇÕES METODOLÓGICAS 

As aulas serão expositivas, utilizando projetor multimídia. 

As disciplinas 1, 2 e 3 são referência para a parte teórica do curso. 

Avaliação: 

Para avaliar a assimilação do conteúdo da disciplina 3 será aplicada a PT03, 
na terceira semana de aula, conforme descrito em QGA e PTS. 

 

PERFIL DE RELACIONAMENTO 

Estas disciplinas devem ser ministradas antes das disciplinas de Prática de 
Manutenção Preventiva Eletrônica do Radar Primário ASR23SS e da Prática de Manutenção 
Corretiva Eletrônica do Radar Primário ASR23SS, disciplina 4 e disciplina 5, 
respectivamente, de modo a homogeneizar o conhecimento básico da turma, observando-
se o sequenciamento das subunidades estabelecido no Plano de Trabalho Semanal. 

 

PERFIL DO INSTRUTOR 

O perfil do corpo docente para a condução do curso é dimensionado para 
uma equipe de seis instrutores, com qualificações específicas para cada função. Para os 
cinco instrutores com Qualificação Pleno (PLE) — sendo um deles o coordenador —, o 
perfil técnico exige que sejam militares (oficiais, suboficiais ou sargentos), analistas, 
engenheiros ou técnicos civis atuantes no SISCEAB. Estes profissionais devem possuir 
capacitação no curso de Manutenção Radar Primário ASR23SS ou, alternativamente, o 



33/54 

 

mínimo de quatro anos de experiência em atividades inerentes às atribuições de técnico 
PLE no Sistema EST RAD ASR23SS. Complementando a equipe, o perfil do sexto integrante 
corresponde ao de um instrutor treinando, cuja finalidade é a ambientação e a capacitação 
na rotina instrucional. 

O perfil de atuação da equipe prevê a participação simultânea de todos os 
seis instrutores ao longo de todo o período do curso. Essa dinâmica presencial é parte 
integrante da metodologia do treinamento, estruturada para assegurar a integração 
contínua entre a teoria e a prática por meio da aplicação imediata dos conceitos em sala de 
aula no próprio equipamento. Da mesma forma, a permanência integral atende à 
interdisciplinaridade das matérias, que demandam intervenções técnicas combinadas da 
equipe, e consolida um ambiente de conhecimento teórico e prático compartilhado, 
baseado na troca de experiências em tempo real e no suporte colaborativo para o 
desenvolvimento dos alunos. 
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CAMPO: TÉCNICO-ESPECIALIZADO ÁREA DE ENSINO: ENGENHARIAS 

DISCIPLINA 4: PRÁTICA DE MANUTENÇÃO PREVENTIVA ELETRÔNICA DO RADAR PRIMÁRIO 
ASR23SS 

CH INSTRUÇÃO: 47 CH AVALIAÇÃO: 06 CH TOTAL: 53 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS: 

a) realizar manutenções preventivas de nível orgânico e base no Radar Primário ASR23SS 
(Ap); 

b) realizar os procedimentos no Terminal de Manutenção (SCDI) necessários para 
manutenções preventivas e corretivas (Rm); 

c) manusear os equipamentos de teste para isolação de falhas (Ap); e 

d) instalar e desinstalar módulos de recepção, transmissão e processamento do Radar 
Primário ASR23SS (Rm). 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 4.1: MANUTENÇÃO PREVENTIVA ELETRÔNICA DO RADAR PRIMÁRIO 
ASR23SS 

CH: 47 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) identificar as ações a serem tomadas para a realização de manutenções preventivas 
(Ap); e 

b) realizar manutenção nível orgânico e base no Radar (Rm). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

4.1.1 

COMPOSIÇÃO DO 
RADAR PRIMÁRIO 

ASR23SS 

a) identificar as principais Unidades do Radar 
Primário ASR23SS (Cn); 

b) identificar os principais módulos das Unidades 
do Radar Primário ASR23SS (Cn); 

c) identificar o caminho do sinal durante a 
transmissão e Recepção (Cn); e 

d) identificar os pontos de comunicação da SCDI 
(Cn). 

04 AE 
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4.1.2 

CMS 

a) identificar os modos de operação: Manutenção, 
On-Line, Selecionado e Standby (Cn); 

b) executar o procedimento para assumir o 
controle do Sítio (Ap); 

c) identificar Status do Sítio (Cn); e 

d) trocar de canais (Ap). 

 
 

03 

 
 

POt 

4.1.3 

STATUS E CONTROLE 
DOS SUBSISTEMAS 

a) identificar Status e Controles utilizados pelas 
rotinas de Manutenção (Ap). 

02 POt 

4.1.4 

MEDIDAS DE 
POTÊNCIA DO GRUPO 

TRANSMISSOR 

a) realizar medidas de potência nos pontos de 
teste dos Drivers (Ap); 

b) medir a potência nos Módulos Amplificadores 
(Ap); e 

c) realizar medidas de potência do Transmissor 
(Ap). 

02 POt 

4.1.5 

CÁLCULO DA VSWR DO 
RADAR 

a) medir os valores de potência no acoplador DC1 
e DC2 (Ap); 

b) realizar o cálculo da VSWR do transmissor (Ap); 
e 

c) realizar o cálculo da VSWR da antena (Ap). 

02 POt 

4.1.6 

SINAIS DE STATUS E 
CONTROLE DO GRUPO 

PEDESTAL 

a) localizar os principais sinais de Controle no 
Grupo Pedestal (Cp); e 

b) localizar os principais Status no Grupo Pedestal 
(Ap). 

02 POt 

4.1.7 

AJUSTE INICIAL DO 
COMPRESSOR 

a) identificar os componentes do Compressor 
(Ap); e 

b) realizar o ajuste inicial do Compressor (Rm). 

02 POt 

4.1.8 

RDD – RADAR DATA 
DISPLAY 

a) identificar o resultado apresentado em 
visualizações nos diversos pontos do RDD (Ap). 

03 POt 
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4.1.9 

CHECK DE 
PERFORMANCE DO 

RADAR 

a) identificar os Parâmetros relativos à 
Performance do Radar (Ap); 

b) habilitar ecos permanentes no radar (Ap); e 

c) desabilitar ecos permanentes (Ap). 

02 POt 

4.1.10 

ROTINAS NO SISTEMA 
OPERACIONAL RADAR 

a) criar diretórios (Ap); 

b) localizar arquivos (Ap); 

c) reiniciar o CMS (Ap); 

d) reiniciar o Workstation (Ap); e 

e) testar pontos de rede (Ap). 

04 POt 

4.1.11 

RADAR PEDESTAL 
INTERFACE PANEL 

a) realizar a identificação das funções dos relés de 

comando dos motores controllers (Ap); e 

b) realizar a identificação dos processos que 
ocorrem para proceder a parada da emissão do 
MSSR e do PSR (Ap). 

02 POt 

4.1.12 

AJUSTE DAS FONTES 
DO TCMM 

a) executar o ajuste das fontes do TCMM (Ap). 01 POt 

4.1.13 

AJUSTE DAS FONTES 
DO REX/SDP 

a) realizar o ajuste da fonte do REX (Ap); e 

b) realizar o ajuste da fonte do SDP (Ap). 
01 POt 

4.1.14 

MANUTENÇÃO 
PREVENTIVA DO 

GRUPO PEDESTAL 

a) realizar manutenção preventiva do grupo 
pedestal (Rm); 

b) realizar a troca de óleo do Azimuth Bearing 
(Rm); 

c) realizar a troca de óleo dos Redutores (Rm); e 

d) realizar a lubrificação dos Motores (Rm). 

04 POt 

4.1.15 

RECARGA DA BATERIA 
DE UPS 

a) realizar a recarga da bateria reserva da UPS 
(Rm); e 

b) instalar a bateria reserva (Rm). 

01 POt 
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4.1.16 

CHECK DE RADIAÇÃO 
DO TRANSMISSOR E 

GUIAS DE ONDA 

a) realizar a medição dos níveis de radiação na KT-
Radar e na Sala do Pedestal (Rm); e 

b) ajustar o Medidor de radiação Narda (Rm). 

01 POt 

4.1.17 

BACKUP DOS 
ARQUIVOS DE 
ADAPTAÇÃO 

a) copiar os arquivos de adaptação do sítio para 
restauração futura (Ap). 

02 POt 

4.1.18 

EVENTOS E AJUSTE DO 
RELÓGIO 

a) executar o dump do arquivo de logs (Ap); 

b) capturar parte do arquivo de logs e do arquivo 
dump (Ap); e 

c) realizar o ajuste do relógio nas Workstations 
(Rm). 

02 POt 

4.1.19 

CAPTURA DE TELAS E 
GRAVAÇÕES 

a) capturar telas e períodos de visualizações RDD, 
snapshots (Ap); e 

b) capturar período de gravações de dados Radar, 
records (Ap). 

02 POt 

4.1.20 

CONTROLE DO REX / 
SDP 

a) realizar a identificação dos Status do Receptor 
(Ap); 

b) realizar a identificação dos Status do ASDP (Ap); 

c) realizar a identificação dos Controles do 
Receptor (Ap); e 

d)  realizar a identificação dos Controles do ASDP 
(Ap). 

02 POt 

4.1.21 

PROCEDIMENTOS 
ADMINISTRATIVOS 

a) identificar os procedimentos administrativos 
em caso de parada do Radar (Cn); e 

b)  identificar os procedimentos administrativos 
em caso de pane em módulos do Radar (Cn). 

01 POt 

4.1.22 

ANÁLISE DO BOLETIM 
DE MANUTENÇÃO 

PREVENTIVA 

a) verificar os procedimentos para a manutenção 
preventiva do Radar (Ap). 

02 POt 
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RECOMENDAÇÕES METODOLÓGICAS 

As disciplinas 4 e 5 são referência para a parte prática do curso. 

As aulas práticas devem ser realizadas em um ambiente com estação radar 
ASR23SS, computadores para configuração de módulos e software, e projetor multimídia. 

Além disso, é necessário realizar visita à KT-VHF para compreender a 
configuração do enlace de dados radar. 

O conteúdo expositivo deve ser integrado às aulas práticas de forma 
pontual. Ao final da Disciplina 4, será aplicada a PP01, na quarta semana de aula, 
conforme o QGA. E ao final da Disciplina 5, será aplicada a PP02, na quinta semana de 
aula, conforme o QGA. 

 

PERFIL DE RELACIONAMENTO 

Estas disciplinas devem ser ministradas após as disciplinas de Teoria de 
Funcionamento do Radar Primário ASR23SS, Sistema de Transmissão e Recepção do Radar 
Primário ASR23SS e Sistema de Tratamento e Processamento de Sinal do Radar Primário 
ASR23SS, disciplinas 1, 2 e 3, respectivamente, de modo a homogeneizar o conhecimento 
básico da turma, observando-se o sequenciamento das subunidades estabelecido no Plano 
de Trabalho Semanal. 

 

PERFIL DO INSTRUTOR 

O perfil do corpo docente para a condução do curso é dimensionado para 
uma equipe de seis instrutores, com qualificações específicas para cada função. Para os 
cinco instrutores com Qualificação Pleno (PLE) — sendo um deles o coordenador —, o 
perfil técnico exige que sejam militares (oficiais, suboficiais ou sargentos), analistas, 
engenheiros ou técnicos civis atuantes no SISCEAB. Estes profissionais devem possuir 
capacitação no curso de Manutenção Radar Primário ASR23SS ou, alternativamente, o 
mínimo de quatro anos de experiência em atividades inerentes às atribuições de técnico 
PLE no Sistema EST RAD ASR23SS. Complementando a equipe, o perfil do sexto integrante 
corresponde ao de um instrutor treinando, cuja finalidade é a ambientação e a capacitação 
na rotina instrucional. 

O perfil de atuação da equipe prevê a participação simultânea de todos os 
seis instrutores ao longo de todo o período do curso. Essa dinâmica presencial é parte 
integrante da metodologia do treinamento, estruturada para assegurar a integração 
contínua entre a teoria e a prática por meio da aplicação imediata dos conceitos em sala de 
aula no próprio equipamento. Da mesma forma, a permanência integral atende à 
interdisciplinaridade das matérias, que demandam intervenções técnicas combinadas da 
equipe, e consolida um ambiente de conhecimento teórico e prático compartilhado, 
baseado na troca de experiências em tempo real e no suporte colaborativo para o 
desenvolvimento dos alunos. 
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MPO: TÉCNICO-ESPECIALIZADO ÁREA DE ENSINO: ENGENHARIAS 

DISCIPLINA 5: PRÁTICA DE MANUTENÇÃO CORRETIVA ELETRÔNICA DO RADAR PRIMÁRIO 
ASR23SS 

CH INSTRUÇÃO: 41 CH AVALIAÇÃO: 06 CH TOTAL: 47 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS: 

a) realizar manutenções corretiva no Radar Primário ASR23SS (Ap); 

b) realizar os procedimentos no Terminal de Manutenção (SCDI) necessários para 
manutenções corretivas (Rm); 

c) manusear os equipamentos de teste para isolação de falhas (Ap); e 

d) instalar e desinstalar módulos de recepção, transmissão e processamento do Radar 
Primário ASR23SS (Rm). 

 

UNIDADES DIDÁTICAS 

 

UNIDADE 5.1: MANUTENÇÃO CORRETIVA ELETRÔNICA DO RADAR PRIMÁRIO 
ASR23SS 

CH: 41 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS DA UNIDADE: 

a) identificar as ações a serem tomadas para a realização de manutenções corretivas (Ap); 
e 

b) realizar manutenção corretiva no Radar (Rm). 

SUBUNIDADE OBJETIVOS OPERACIONALIZADOS CH TEC 

5.1.1 

MEDIDAS DE SINAL DE 
RF NO UPCONVERTER 

a) medir as frequências disponíveis nos pontos de 
teste (Ap); e 

b) medir a largura de pulso de RF no ponto de 
teste (Ap). 

02 POt 

5.1.2 

SINAIS DO 
DOWNCONVERTER 

a) medir as frequências disponíveis nos pontos de 
teste (Ap); e 

b) medir a largura dos pulsos de RF (Ap). 

02 POt 

5.1.3 

SHUTDOWN E 
STARTUP 

a) ligar o Radar de maneira segura (Rm); e 

b) desligar o Radar de maneira segura (Rm). 
02 POt 
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5.1.4 

CONFIGURAÇÃO DO 
SWITCH HP 1820-24G 

a) configurar os Switch Gigabit Ethernet HP 1820-
24G (Ap). 

02 POt 

5.1.5 

SETUP DA CARTA SBC 

a) configurar a conexão hyperterminal (Ap); 

b) executar a conexão hyperterminal (AP); 

c) realizar a configuração inicial do SBC1(Ap); e 

d) testar a configuração do SBCl (Ap). 

02 POt 

5.1.6 

SETUP DO MPS 
a) configurar o MPS (Ap); 02 POt 

5.1.7 

MOTOR CONTROLLER 

a) executar a programação inicial do motor 
controller (Ap); e 

b) realizar procedimentos de Upload e Download 
(Ap). 

02 POt 

5.1.8 

ISOLAÇÃO DE FALHAS 
NO REX/SDP 

a) realizar a isolação de falhas no REX/SDP, 
através dos testes End-to-End, Stability e Noise 
(Ap). 

02 POt 

5.1.9 

STATUS DO RFMAC 

a) localizar os módulos constituintes do RFMAC 
utilizando os diagramas de bloco (Ap); 

b) utilizando os diagramas de interconexão, 
identificar os cabos que conduzem a sinalização 
dos encorder’s (Ap); e 

c) interpretar os status das indicações luminosas 
de cada módulo do RFMAC (Cp). 

02 POt 

5.1.10 

ALINHAMENTO 
AZIMUTAL 

a) realizar correções azimutais dos encorder’s X e 
Y (Ap). 

02 POt 

5.1.11 

AJUSTE DO NÍVEL DE 
POTÊNCIA DO DRIVER 

a) executar o ajuste da potência de saída dos 
Driver’s (Ap). 

01 POt 

5.1.12 a) executar alterações no arquivo de adaptação 
Customer Adaptation Data, necessárias a novas 

02 POt 
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ARQUIVOS DE 
ADAPTAÇÃO 
CUSTOMER 

configurações do sistema (Ap). 

5.1.13 

ARQUIVOS DE 
ADAPTAÇÃO 
RAYTHEON 

a) executar alterações no arquivo de adaptação 
Raytheon Adaptation Data, necessárias a novas 
configurações do sistema (Ap). 

04 POt 

5.1.14 

MAPAS DE BEAM & 
STC 

a) gerar mapas de STC e de Seleção de Cobertura 
(Ap); 

b) alterar link lógico dos Mapas (Ap); e 

c) visualizar os mapas no RDD (Ap). 

02 POt 

5.1.15 

CONFIGURAÇÃO DO 
SPECTRACOM 

NETCLOCK 9400 

a) configurar o Spectracom Netclock 9400 (Ap). 02 POt 

5.1.16 

RESTAURAÇÃO DOS 
ARQUIVOS DE 
ADAPTAÇÃO 

a) instalar os arquivos de otimização do sítio nas 
SCDI através de backups realizados (Ap). 

02 POt 

5.1.17 

INSTALAÇÃO DO 
SISTEMA 

OPERACIONAL E DO 
SOFTWARE ASR 

a) executar a instalação do Sistema Operacional 
CentOS nas Workstations (Ap);  

b) executar as configurações iniciais das 
Workstations (Ap); e 

c) executar a instalação dos Softwares necessários 
ao funcionamento do Radar (Rm). 

04 POt 

5.1.18 

CONFIGURAÇÃO DA 
UPS 

a) realizar configuração da UPS (Rm). 02 POt 

5.1.19 

CHECK DOS SINAIS DE 
DADOS E 

MONITORAÇÃO 

a) realizar a identificação da saída de dados do 
radar (Ap); 

b) realizar a identificação da saída de monitoração 
do radar (Ap); 

c) realizar a identificação dos módulos da LPU 

02 POt 
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(Ap); 

d) realizar a identificação das funções dos 
módulos da LPU (Ap); 

e) realizar a identificação dos Status da LPU (Ap);    

f) verificar o fluxo do sinal de dados do Radar até 
a KT-VHF (Ap); e 

g) verificar o fluxo do sinal de monitoração do 
Radar até a switch CISCO do sítio (Ap). 

 

RECOMENDAÇÕES METODOLÓGICAS 

As disciplinas 4 e 5 são referência para a parte prática do curso. 

As aulas práticas devem ser realizadas em um ambiente com estação radar 
ASR23SS, computadores para configuração de módulos e software, e projetor multimídia. 

Além disso, é necessário realizar visita à KT-VHF para compreender a 
configuração do enlace de dados radar. 

O conteúdo expositivo deve ser integrado às aulas práticas de forma 
pontual. Ao final da Disciplina 4, será aplicada a PP01, na quarta semana de aula, 
conforme o QGA. E ao final da Disciplina 5, será aplicada a PP02, na quinta semana de 
aula, conforme o QGA. 

A carga horária para a avaliação da Disciplina 4 e 5 inclui 6 tempos de 
avaliação prática e 1 tempo de discussão da prova, para cada avaliação prática. 

 

PERFIL DE RELACIONAMENTO 

Estas disciplinas devem ser ministradas após as disciplinas de Teoria de 
Funcionamento do Radar Primário ASR23SS, Sistema de Transmissão e Recepção do Radar 
Primário ASR23SS e Sistema de Tratamento e Processamento de Sinal do Radar Primário 
ASR23SS, disciplinas 1, 2 e 3, respectivamente, de modo a homogeneizar o conhecimento 
básico da turma, observando-se o sequenciamento das subunidades estabelecido no Plano 
de Trabalho Semanal. 

 

PERFIL DO INSTRUTOR 

O perfil do corpo docente para a condução do curso é dimensionado para 
uma equipe de seis instrutores, com qualificações específicas para cada função. Para os 
cinco instrutores com Qualificação Pleno (PLE) — sendo um deles o coordenador —, o 
perfil técnico exige que sejam militares (oficiais, suboficiais ou sargentos), analistas, 
engenheiros ou técnicos civis atuantes no SISCEAB. Estes profissionais devem possuir 
capacitação no curso de Manutenção Radar Primário ASR23SS ou, alternativamente, o 
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mínimo de quatro anos de experiência em atividades inerentes às atribuições de técnico 
PLE no Sistema EST RAD ASR23SS. Complementando a equipe, o perfil do sexto integrante 
corresponde ao de um instrutor treinando, cuja finalidade é a ambientação e a capacitação 
na rotina instrucional. 

O perfil de atuação da equipe prevê a participação simultânea de todos os 
seis instrutores ao longo de todo o período do curso. Essa dinâmica presencial é parte 
integrante da metodologia do treinamento, estruturada para assegurar a integração 
contínua entre a teoria e a prática por meio da aplicação imediata dos conceitos em sala de 
aula no próprio equipamento. Da mesma forma, a permanência integral atende à 
interdisciplinaridade das matérias, que demandam intervenções técnicas combinadas da 
equipe, e consolida um ambiente de conhecimento teórico e prático compartilhado, 
baseado na troca de experiências em tempo real e no suporte colaborativo para o 
desenvolvimento dos alunos. 
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7 QUADRO GLOBAL DE AVALIAÇÃO – QGA 

QUADRO GLOBAL DE AVALIAÇÃO DO CURSO MANUTENÇÃO DO RADAR PRIMÁRIO ASR23SS (RAD024) 

Disciplina 
(1)

 Unidade 
(2)

 
Níveis de 

Aprendizagem 
(3)

 
Código 

(4)
 Peso 

(5)
 CH 

(6)
 GP 

(7)
 MP 

(8)
 

Instrumento 
(9)

 
/Duração 

(10)
 

Modalidade 
(11)

 
Semana da 

Avaliação 
(12)

 

1 – TEORIA DE 
FUNCIONAMENTO DO 

RADAR PRIMÁRIO 
ASR23SS 

1.1 – PRINCÍPIOS DO RADAR 
PULSADO (1.1.1/1.1.2) 

Cp 

PT-01 1 

12 

1º 

1ª 

Avaliação 
objetiva (PT-01) 

/ Duração  
(02 tempos + 03 

tempos de 
discussão de 

prova) 

SOMATIVA 

2ª 
1.2 – INTRODUÇÃO AO RADAR 

ASR23SS (1.2.1) 
 Cp 12 

1.3 – SISTEMA DE ANTENA 
(1.3.1/1.3.2/1.3.3) 

Cp 06 

2 - SISTEMA DE 
TRANSMISSÃO E 

RECEPÇÃO DO RADAR 
PRIMÁRIO ASR23SS 

2.1 – SISTEMA DE GERAÇÃO DE SINAL 
(2.1.1/2.1.2/2.1.3) 

Cn; Cp 

PT-02 1 

05 

2ª 

Avaliação 
objetiva (PT-02) 

/ Duração  
(02 tempos + 03 

tempos de 
discussão de 

prova) 

2ª 

2.2 – TRANSMISSOR 
(2.2.1/2.2.2/2.2.3/2.2.4/2.2.5) 

Cn; Cp 07 

2.3 – MÓDULO RECEPTOR 
(2.3.1/2.3.2) 

Cn; Cp 06 

3 - SISTEMA DE 
TRATAMENTO E 

PROCESSAMENTO DO 
SINAL DO RADAR 

PRIMÁRIO ASR23SS 

3.1 – ADVANCED SIGNAL PROCESSOR 
(ADSP) 

(3.1.1/3.1.2/3.1.3/3.1.4/3.1..5) 
Cn; Cp 

PT-03 1 

13 

3.2 – DETECÇÃO E ISOLAÇÃO DE 
FALHAS (3.2.1) 

An; Ap; Cp 05 

3ª 

Avaliação 
objetiva (PT-03) 

/ Duração  
(02 tempos + 03 

tempos de 
discussão de 

prova) 

3ª 
3.3 – SITE CONTROL DATA INTERFACE 

(SCDI) 
(3.3.1/3.3.2/3.3.3/3.3.4/3.3.5/3.3.6) 

Cn; Cp 07 

3.4 – MONITORAMENTO E 
CONTROLE RADAR E INSTAÇAÕES 

Cp 03 
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LOCAL (RPIP/SFMAC) (3.4.1/3.4.2) 

4 – PRÁTICA DE 
MANUTENÇÃO 

PREVENTIVA 
ELETRÔNICA DO RADAR 

PRIMÁRIO ASR23SS 

4.1 – MANUTENÇÃO PREVENTIVA 
ELETRÔNICA  DO RADAR PRIMÁRIO 

ASR23SS 
(4.1.1/4.1.2/4.1.3/4.1.4/4.1.5/4.1.6/ 
4.1.7/4.1.8/4.1.9/4.1.10/4.1.11/4.1.1
2/4.1.13/4.1.14/4.1.15/4.1.16/4.1.17
/ 4.1.18/4.1.19/4.1.20/4.1.21/4.1.22) 

Ap; Cn; Cp; Rm PP-01 1 47 4ª 

Avaliação 
Prática com 

Ficha de 
Apreciação 
Individual 
(FAI01) / 

Duração de 08 
tempos de PP + 
02 tempos de 
discussão de 

prova) 

4ª 

5 - PRÁTICA DE 
MANUTENÇÃO 

CORRETIVA ELETRÔNICA 
DO RADAR PRIMÁRIO 

ASR23SS 

5.1 - MANUTENÇÃO CORRETIVA 
ELETRÔNICA DO RADAR PRIMÁRIO 

ASR23SS 
(5.1.1/5.1.2/5.1.3/5.1.4/5.1.5/5.1.6/ 
5.1.7/5.1.8/5.1.9/5.1.10/5.1.11/5.1.1
2/5.1.13/5.1.14/5.1.15/5.1.16/5.1.17

/ 5.1.18/5.1.19) 

Ap; Cn; Cp; Rm PP-02 1 41 5ª 

Avaliação 
Prática com 

Ficha de 
Apreciação 
Individual 
(FAI02) / 

Duração de 08 
tempos de PP + 
02 tempos de 
discussão de 

prova) 

5ª 
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QUADRO GLOBAL DE AVALIAÇÃO DO CURSO MANUTENÇÃO DO RADAR PRIMÁRIO ASR23SS (RAD024) 

LEGENDA: 
(1)

 Disciplinas estabelecidas no PUD, avaliadas ou não; 
(2)

 Unidades didáticas estabelecidas no PUD; 
(3)

 Nível de aprendizagem estabelecido no PUD; 
(4)

 Código da avaliação (Ex: PT-01, PP-03); 
(5)

 Peso da avaliação; 
(6)

 Carga horária do conteúdo programático; 
(7)

 Grau Parcial a que corresponde à avaliação; 
(8)

 Média Parcial a que corresponde à avaliação; 
(9)

 Instrumento utilizado na avaliação (Ex: PT Objetiva, TA, etc); 
(10)

 Tempo destinado à resolução da avaliação e discussão pelo aluno/instrutor; 
(11)

 Finalidade da avaliação (Diagnóstica, Formativa ou Somativa); e 
(12)

 Estabelecer em qual semana do curso será aplicada a avaliação. 

OBSERVAÇÕES: 

1. Fórmulas para cálculos das Médias Parciais (MP) e Média Final (MF): 

 
1. 1ª Média Parcial (MP1): MP1 = PT-01 
2. 2ª Média Parcial (MP2): MP2 = PT-02 
3. 3ª Média Parcial (MP3): MP3 = PT-03 
4. 4ª Média Parcial (MP4): MP4 = FAI01 = PP-01 
5. 5ª Média Parcial (MP5): MP5 = FAI02 = PP-02 

Média Final (MF): 

MF = (MP1 + MP2 + MP3 + MP4 + MP5) / 5 
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8 PLANO DE TRABALHO SEMANAL 

COMANDO DA AERONÁUTICA 
INSTITUTO DE CONTROLE DO ESPAÇO AÉREO 

DIVISÃO DE ENSINO 
 

            MANUTENÇÃO DO RADAR ASR23SS (RAD024) 
PLANO DE TRABALHO SEMANAL (PRESENCIAL) 

Turma: __/__                           (semana 1/5)                      Período de: __/__/__ a __/__/__ 

DATA HORÁRIO TRABALHO ESCOLAR CÓD PUD DOCENTE 
OM DO 

DOCENTE 

 0800/0850 ABERTURA DO CURSO Ce/Ot 

  
 0900/0950 APRESENTAÇÃO DO CURSO Ot 

 1000/1050 PRINCÍPIOS DO RADAR PULSADO - COMPOSIÇÃO 1.1.1 

__/__ 1100/1150 PRINCÍPIOS DO RADAR PULSADO - COMPOSIÇÃO 1.1.1 

2ª feira 1300/1350 PRINCÍPIOS DO RADAR PULSADO - COMPOSIÇÃO 1.1.1 

  
 1400/1450 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

 1500/1550 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

 1600/1650 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

 0800/0850 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

  
 0900/0950 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

 1000/1050 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

__/__ 1100/1150 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

3ª feira 1300/1350 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

  
 1400/1450 ELEMENTOS BÁSICOS DE UM SISTEMA RADAR 1.1.2 

 1500/1550 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

 1600/1650 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

 0800/0850 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

  
 0900/0950 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

 1000/1050 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

__/__ 1100/1150 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

4ª feira 1300/1350 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

  
 1400/1450 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

 1500/1550 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

 1600/1650 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

 0800/0850 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

  
 0900/0950 CONSTITUIÇÃO DO RADAR ASR23SS 1.2.1 

 1000/1050 SISTEMA DE ANTENA – CONSTITUIÇÃO E LOCALIZAÇÃO 1.3.1 

__/__ 1100/1150 SISTEMA DE ANTENA – CONSTITUIÇÃO E LOCALIZAÇÃO 1.3.1 

5ª feira 1300/1350 SISTEMA DE ANTENA – GRUPO PEDESTAL 1.3.2 

  
 1400/1450 SISTEMA DE ANTENA – GRUPO PEDESTAL 1.3.2 

 1500/1550 SISTEMA IRRADIANTE 1.3.3 

 1600/1650 SISTEMA IRRADIANTE 1.3.3 

 0800/0850 SISTEMA DE GERAÇÃO DE SINAL 2.1.1 

  
 0900/0950 OSCILADOR LOCAL 2.1.2 

 1000/1050 OSCILADOR LOCAL 2.1.2 

__/__ 1100/1150 UPCONVERTER 2.1.3 

6ª feira 1300/1350 UPCONVERTER 2.1.3 

  
 1400/1450 CONSTITUIÇÃO DO GRUPO TRANSMISSOR 2.2.1 

 1500/1550 CONSTITUIÇÃO DO GRUPO TRANSMISSOR 2.2.1 

 1600/1650 DRIVER MODULE 2.2.2 
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COMANDO DA AERONÁUTICA 
INSTITUTO DE CONTROLE DO ESPAÇO AÉREO 

DIVISÃO DE ENSINO 
 

            MANUTENÇÃO DO RADAR ASR23SS (RAD024) 
PLANO DE TRABALHO SEMANAL (PRESENCIAL) 

Turma: __/__                           (semana 2/5)                      Período de: __/__/__ a __/__/__ 

DATA HORÁRIO TRABALHO ESCOLAR CÓD PUD DOCENTE 
OM DO 

DOCENTE 

 0800/0850 AVALIAÇÃO TEÓRICA (PT-01) PT 

  
 0900/0950 AVALIAÇÃO TEÓRICA (PT-01) PT 

 1000/1050 DISCUSSÃO DA AVALIAÇÃO TEÓRICA PT 

__/__ 1100/1150 MÓDULO AMPLIFICADOR 2.2.3 

2ª feira 1300/1350 FONTES DE ALIMENTAÇÃO DO GRUPO TRANSMISSOR 2.2.4 

  
 1400/1450 TCMM 2.2.5 

 1500/1550 TCMM 2.2.5 

 1600/1650 RF ASSEMBLY E STABILITY MONITOR 2.3.1 

 0800/0850 RF ASSEMBLY E STABILITY MONITOR 2.3.1 

  
 0900/0950 RF ASSEMBLY E STABILITY MONITOR 2.3.1 

 1000/1050 DOWNCONVERTER 2.3.2 

__/__ 1100/1150 DOWNCONVERTER 2.3.2 

3ª feira 1300/1350 DOWNCONVERTER 2.3.2 

  
 1400/1450 FLUXO DE SINAIS E DADOS NO CANAL TARGET 3.1.1 

 1500/1550 FLUXO DE SINAIS E DADOS NO CANAL TARGET 3.1.1 

 1600/1650 FLUXO DE SINAIS E DADOS NO CANAL TARGET 3.1.1 

 0800/0850 GERAÇÃO DE MAPA DE CLUTTER 3.1.2 

  
 0900/0950 GERAÇÃO DE MAPA DE CLUTTER 3.1.2 

 1000/1050 GERAÇÃO DE MAPA DE CLUTTER 3.1.2 

__/__ 1100/1150 GERAÇÃO DE MAPA DE CLUTTER 3.1.2 

4ª feira 1300/1350 FLUXO DE SINAIS E DADOS NO CANAL WEATHER 3.1.3 

  
 1400/1450 FLUXO DE SINAIS E DADOS NO CANAL WEATHER 3.1.3 

 1500/1550 BARRAMENTO VME CARD 3.1.4 

 1600/1650 CARTÕES DO ASDP 3.1.5 

 0800/0850 AVALIAÇÃO TEÓRICA (PT-02) PT 

  
 0900/0950 AVALIAÇÃO TEÓRICA (PT-02) PT 

 1000/1050 DISCUSSÃO DA AVALIAÇÃO TEÓRICA PT 

__/__ 1100/1150 CARTÕES DO ASDP 3.1.5 

5ª feira 1300/1350 CARTÕES DO ASDP 3.1.5 

  
 1400/1450 DETECÇÃO DE FALHAS 3.2.1 

 1500/1550 DETECÇÃO DE FALHAS 3.2.1 

 1600/1650 DETECÇÃO DE FALHAS 3.2.1 

 0800/0850 DETECÇÃO DE FALHAS 3.2.1 

  
 0900/0950 DETECÇÃO DE FALHAS 3.2.1 

 1000/1050 INTRODUÇÃO A SCDI 3.3.1 

__/__ 1100/1150 PROTOCOLOS DE COMUNICAÇÃO 3.3.2 

6ª feira 1300/1350 HARDWARE 3.3.3 

  
 1400/1450 SOFTWARES 3.3.4 

 1500/1550 VISITA A KT-RADAR E KT-VHF Vis 

 1600/1650 VISITA A KT-RADAR E KT-VHF Vis 
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COMANDO DA AERONÁUTICA 
INSTITUTO DE CONTROLE DO ESPAÇO AÉREO 

DIVISÃO DE ENSINO 
 

            MANUTENÇÃO DO RADAR ASR23SS (RAD024) 
PLANO DE TRABALHO SEMANAL (PRESENCIAL) 

Turma: __/__                           (semana 3/5)                      Período de: __/__/__ a __/__/__ 

DATA HORÁRIO TRABALHO ESCOLAR CÓD PUD DOCENTE 
OM DO 

DOCENTE 

 0800/0850 SOFTWARES 3.3.4 

  
 0900/0950 ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO 3.3.5 

 1000/1050 TEORIA DE FUNCIONAMENTO DA SCDI 3.3.6 

__/__ 1100/1150 MÓDULOS E FUNÇÕES DO RPIP  3.4.1 

2ª feira 1300/1350 MÓDULOS E FUNÇÕES DO RPIP 3.4.1 

  
 1400/1450 MÓDULOS E FUNÇÕES DO SFMAC 3.4.2 

 1500/1550 COMPOSIÇÃO DO RADAR PRIMÁRIO ASR23SS 4.1.1 

 1600/1650 COMPOSIÇÃO DO RADAR PRIMÁRIO ASR23SS 4.1.1 

 0800/0850 COMPOSIÇÃO DO RADAR PRIMÁRIO ASR23SS 4.1.1 

  
 0900/0950 COMPOSIÇÃO DO RADAR PRIMÁRIO ASR23SS 4.1.1 

 1000/1050 CMS 4.1.2 

__/__ 1100/1150 CMS 4.1.2 

3ª feira 1300/1350 CMS  4.1.2 

  
 1400/1450 STATUS E CONTROLES DOS SUBSISTEMAS 4.1.3 

 1500/1550 STATUS E CONTROLES DOS SUBSISTEMAS 4.1.3 

 1600/1650 MEDIDAS DE POTÊNCIA DO GRUPO TRANSMISSOR 4.1.4 

 0800/0850 MEDIDAS DE POTÊNCIA DO GRUPO TRANSMISSOR 4.1.4 

  
 0900/0950 CÁLCULO DA VSWR DO RADAR 4.1.5 

 1000/1050 CÁLCULO DA VSWR DO RADAR 4.1.5 

__/__ 1100/1150 SINAIS DE STATUS E CONTROLE DO GRUPO PEDESTAL 4.1.6 

4ª feira 1300/1350 SINAIS DE STATUS E CONTROLE DO GRUPO PEDESTAL 4.1.6 

  
 1400/1450 AJUSTE INICIAL DO COMPRESSOR 4.1.7 

 1500/1550 AJUSTE INICIAL DO COMPRESSOR 4.1.7 

 1600/1650 RDD - RADAR DARA DISPLAY 4.1.8 

 0800/0850 RDD - RADAR DARA DISPLAY 4.1.8 

  
 0900/0950 RDD - RADAR DARA DISPLAY 4.1.8 

 1000/1050 CHECK DE PERFORMANCE DO RADAR 4.1.9 

__/__ 1100/1150 CHECK DE PERFORMANCE DO RADAR 4.1.9 

5ª feira 1300/1350 AVALIAÇÃO TEÓRICA (PT-03) PT 

  
 1400/1450 AVALIAÇÃO TEÓRICA (PT-03) PT 

 1500/1550 DISCUSSÃO DA AVALIAÇÃO TEÓRICA  PT 

 1600/1650 ROTINAS NO SISTEMA OPERACIONAL RADAR 4.1.10 

 0800/0850 ROTINAS NO SISTEMA OPERACIONAL RADAR 4.1.10 

  
 0900/0950 ROTINAS NO SISTEMA OPERACIONAL RADAR 4.1.10 

 1000/1050 ROTINAS NO SISTEMA OPERACIONAL RADAR 4.1.10 

__/__ 1100/1150 RADAR PEDESTAL INTERFACE PANEL 4.1.11 

6ª feira 1300/1350 RADAR PEDESTAL INTERFACE PANEL 4.1.11 

  
 1400/1450 AJUSTE DAS FONTES DO TCMM 4.1.12 

 1500/1550 AJUSTE DAS FONTES DO REX/SDP 4.1.13 

 1600/1650 FLEXIBILIDADE  
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COMANDO DA AERONÁUTICA 
INSTITUTO DE CONTROLE DO ESPAÇO AÉREO 

DIVISÃO DE ENSINO 
 

            MANUTENÇÃO DO RADAR ASR23SS (RAD024) 
PLANO DE TRABALHO SEMANAL (PRESENCIAL) 

Turma: __/__                           (semana 4/5)                      Período de: __/__/__ a __/__/__ 

DATA HORÁRIO TRABALHO ESCOLAR CÓD PUD DOCENTE 
OM DO 

DOCENTE 

 0800/0850 MANUTENÇÃO PREVENTIVA DO GRUPO PEDESTAL 4.1.14 

  
 0900/0950 MANUTENÇÃO PREVENTIVA DO GRUPO PEDESTAL 4.1.14 

 1000/1050 MANUTENÇÃO PREVENTIVA DO GRUPO PEDESTAL 4.1.14 

__/__ 1100/1150 MANUTENÇÃO PREVENTIVA DO GRUPO PEDESTAL 4.1.14 

2ª feira 1300/1350 RECARGA DA BATERIA DA UPS 4.1.15 

  
 1400/1450 CHECK DE RADIAÇÃO DO TRANSMISSOR E GUIAS DE ONDA 4.1.16 

 1500/1550 BACKUP DOS ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO 4.1.17 

 1600/1650 BACKUP DOS ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO 4.1.17 

 0800/0850 EVENTOS E AJUSTE DO RELÓGIO 4.1.18 

  
 0900/0950 EVENTOS E AJUSTE DO RELÓGIO 4.1.18 

 1000/1050 CAPTURA DE TELAS E GRAVAÇÕES 4.1.19 

__/__ 1100/1150 CAPTURA DE TELAS E GRAVAÇÕES 4.1.19 

3ª feira 1300/1350 CONTROLE DO REX/SDP 4.1.20 

  
 1400/1450 CONTROLE DO REX/SDP 4.1.20 

 1500/1550 PROCEDIMENTOS ADMINISTRATIVOS 4.1.21 

 1600/1650 ANÁLISE DO BOLETIM DE MANUTENÇÃO PREVENTIVA 4.1.22 

 0800/0850 ANÁLISE DO BOLETIM DE MANUTENÇÃO PREVENTIVA 4.1.22 

  
 0900/0950 MEDIDAS DE SINAL DE RF NO UPCONVERTER 5.1.1 

 1000/1050 MEDIDAS DE SINAL DE RF NO UPCONVERTER 5.1.1 

__/__ 1100/1150 SINAIS DO DOWNCONVERTER 5.1.2 

4ª feira 1300/1350 SINAIS DO DOWNCONVERTER 5.1.2 

  
 1400/1450 SHUTDOWN E STARTUP 5.1.3 

 1500/1550 SHUTDOWN E STARTUP 5.1.3 

 1600/1650 CONFIGURAÇÃO DO SWITCH HP 5.1.4 

 0800/0850 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-01) PP 

  
 0900/0950 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-01) PP 

 1000/1050 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-01) PP 

__/__ 1100/1150 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-01) PP 

5ª feira 1300/1350 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-01) PP 

  
 1400/1450 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-01) PP 

 1500/1550 DISCUSSÃO DE AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-01) PP 

 1600/1650 FLEXIBILIDADE  

 0800/0850 CONFIGURAÇÃO DO SWITCH HP 5.1.4 

  
 0900/0950 SETUP DA CARTA SBC 5.1.5 

 1000/1050 SETUP DA CARTA SBC 5.1.5 

__/__ 1100/1150 SETUP DO MPS 5.1.6 

6ª feira 1300/1350 SETUP DO MPS 5.1.6 

  
 1400/1450 MOTOR CONTROLLER 5.1.7 

 1500/1550 MOTOR CONTROLLER 5.1.7 

 1600/1650 ISOLAÇÃO DE FALHAS NO REX/SDP 5.1.8 
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COMANDO DA AERONÁUTICA 
INSTITUTO DE CONTROLE DO ESPAÇO AÉREO 

DIVISÃO DE ENSINO 
 

            MANUTENÇÃO DO RADAR ASR23SS (RAD024) 
PLANO DE TRABALHO SEMANAL (PRESENCIAL) 

Turma: __/__                           (semana 5/5)                      Período de: __/__/__ a __/__/__ 

DATA HORÁRIO TRABALHO ESCOLAR CÓD PUD DOCENTE 
OM DO 

DOCENTE 

 0800/0850 ISOLAÇÃO DE FALHAS NO REX/SDP 5.1.8 

  
 0900/0950 STATUS DO RFMAC 5.1.9 

 1000/1050 STATUS DO RFMAC 5.1.9 

__/__ 1100/1150 ALINHAMENTO AZIMUTAL 5.1.10 

2ª feira 1300/1350 ALINHAMENTO AZIMUTAL 5.1.10 

  
 1400/1450 AJUSTE DO NÍVEL DE POTÊNCIA DO DRIVER 5.1.11 

 1500/1550 ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO CUSTOMER 5.1.12 

 1600/1650 ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO CUSTOMER 5.1.12 

 0800/0850 ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO RAYTHEON 5.1.13 

  
 0900/0950 ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO RAYTHEON 5.1.13 

 1000/1050 ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO RAYTHEON 5.1.13 

__/__ 1100/1150 ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO RAYTHEON 5.1.13 

3ª feira 1300/1350 MAPAS DE BEAM & STC 5.1.14 

  
 1400/1450 MAPAS DE BEAM & STC 5.1.14 

 1500/1550 CONFIGURAÇÃO DO SPECTRACOM NETLOCK 9400 5.1.15 

 1600/1650 CONFIGURAÇÃO DO SPECTRACOM NETLOCK 9400 5.1.15 

 0800/0850 RESTAURAÇÃO DOS ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO 5.1.16 

  

 0900/0950 RESTAURAÇÃO DOS ARQUIVOS DE ADAPTAÇÃO 5.1.16 

 1000/1050 
INSTALAÇÃO DO SISTEMA OPERACIONAL E DO SOFTWARE 
ASR 

5.1.17 

__/__ 1100/1150 
INSTALAÇÃO DO SISTEMA OPERACIONAL E DO SOFTWARE 
ASR 

5.1.17 

4ª feira 1300/1350 
INSTALAÇÃO DO SISTEMA OPERACIONAL E DO SOFTWARE 
ASR 

5.1.17 

   1400/1450 
INSTALAÇÃO DO SISTEMA OPERACIONAL E DO SOFTWARE 
ASR 

5.1.17 

 1500/1550 CONFIGURAÇÃO DA UPS 5.1.18 

 1600/1650 CONFIGURAÇÃO DA UPS 5.1.18 

 0800/0850 CHECK DOS SINAIS DE DADOS E MONITORAÇÃO 5.1.19 

  
 0900/0950 CHECK DOS SINAIS DE DADOS E MONITORAÇÃO 5.1.19 

 1000/1050 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-02) PP 

__/__ 1100/1150 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-02) PP 

5ª feira 1300/1350 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-02) PP 

  
 1400/1450 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-02) PP 

 1500/1550 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-02) PP 

 1600/1650 AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-02) PP 

 0800/0850 DISCUSSÃO DE AVALIAÇÃO PRÁTICA (PP-02) Ctc 

  
 0900/0950 CRÍTICA DE CURSO Ce 

 1000/1050 CERIMÔNIA DE ENCERRAMENTO  

__/__ 1100/1150 FLEXIBILIDADE  

6ª feira 1300/1350 FLEXIBILIDADE  

  
 1400/1450 FLEXIBILIDADE  

 1500/1550 FLEXIBILIDADE  

 1600/1650 FLEXIBILIDADE  
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8 DISPOSIÇÕES FINAIS 

Os casos não previstos serão resolvidos pelo Diretor do Instituto de Controle 
do Espaço Aéreo. 

9 APROVAÇÃO 

Este Plano entra em vigor a partir da data de sua publicação. 

 


